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OPIS WYROBU.

Sterownik MTS 128Pxx jest przeznaczony do budowy tablicy synoptycznej systemu
alarmowego Polon 4xxx. Wykorzystuje on informacje dostepne z systemu fgczem
szeregowym RS-232 lub w szczegdlnym przypadku RS485 poprzez modut arbitera MA-8.
Oprogramowanie jest przygotowywane dla protokotu TELSAP (oznaczenie MTS128PTx) lub
PMC 4000 ( oznaczenie MTS128PPx). Wyrdznik x w nazwie okresla rodzaj interfejsu. Model
MTS128Px1 to wersja z interfejsem RS232, model MTS128Px2 to wersja z interfejsem RS485.
Ten ostatni model wymaga zastosowania modutu arbitera MA-8 ktéry umozliwia
podtaczenie do 31 modutéw tablicy synoptyczne;j.

Sterownik zawiera:

= 128 wyjs¢ do sterowania LED

= 1 sygnalizator akustyczny

=  wyjScie sygnalizacji poprawnego zasilania

= wejscie TEST LED i kasowania alarmu akustycznego sterownika

Praca sterownika jest okreslona w zapisach relacji:
zdarzenie w systemie -> reakcja LED o numerze n

Lista takich zapiséw nosi nazwe listy sterowan i jest tworzona przez programator sterownika
— program SpProgrammer.exe.

Kazda LED i kazdy ma zdefiniowane indywidualnie swoje zachowanie przy wystgpieniu
okreslonego zdarzenia. Mozliwe s3:

= Swiecenie LED ciagte

= Swiecenie LED pulsacyjne z f=1 Hz
= Swiecenie LED pulsacyjne z f=5 Hz
= Odwrocona reakcja LED

Nie wszystkie sposoby sterowania LED sg dostepne w danym typie sterownika. Zostato to
omoéwione dale;j.

Kazdy LED ma przypisany logiczny sygnalizator akustyczny. Suma tych sterowan aktywuje
fizyczny sygnalizator akustyczny wbudowany w ptytke.

W zaleznosci od rodzaju rozpoznawanej komendy, definiuje sie reakcje okreslonej LED dla
kilku sytuacji w jednym wierszu sterowan. Zostato to przedstawione w tabeli 1.1. Dla tego
typu sterownika nalezy wybierac¢ dla 1 reakcji sterowanie pulsujgce (1 Hz), dla 2 i 3 reakgji
Swiecenie ciagte ( Stat.). Wynika to z algorytmu dziatania sterownika zwigzanego z
potwierdzeniem alarmu w centrali.



Tabela 1.1. Reakcje LED dla réznych sytuacji.

Zdarzenie 1 reakcja 2 reakcja 3 reakcja
Alarm pozarowy Alarm pozarowy Uszkodzenie -
czujki, ROP, modutu elementu

wejsciowego z
zdefiniowanym
alarmem pozarowym

Alarm techniczny * -

Aktywacja wejscia

Wyjscie *

Stan wyjscia w
petlowym module
wyjsciowym

Przekaznik * -

Stan przekaznika w
centrali

Linia kontrolna * -

Stan linii kontrolnej

- dotyczy tylko protokotu PMC4000

Rysunek ptytki sterownika przedstawiono ponizej:
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Rys. 1.1. Ptytka sterownika MTS128Pxx.
Tabela 1.2. Ztacze 71 - Z5.
Pin Z1 Z2 Z3 Z4 Z5
1 LED1 A LED33 A LED49 A LED81 A LED97 A
2 LED1 K LED33 K LED49 K LED81 K LED97 K
3 LED2 A LED34 A LED50 A LED82 A LED98 A
4 LED2 K LED34 K LED50 K LED82 K LED98 K
5 LED3 A LED35 A LED51 A LED83 A LED99 A
6 LED3 K LED35 K LED51 K LED83 K LED99 K




7 LED4 A LED36 A LED52 A LED84 A LED100 A
8 LEDA K LED36 K LED52 K LED84 K LED100 K
9 LED5 A LED37 A LED53 A LED85 A LED101 A
10 LED5 K LED37 K LED53 K LED85 K LED101 K
11 LED6 A LED38 A LED54 A LED86 A LED102 A
12 LED6 K LED38 K LED54 K LED86 K LED102 K
13 LED7 A LED39 A LED55 A LED87 A LED103 A
14 LED7 K LED39 K LED55 K LED87 K LED103 K
15 LED8 A LED40 A LED56 A LED88 A LED104 A
16 LED8 K LED40 K LED56 K LED88 K LED104 K
17 LED9 A LED41 A LED57 A LED89 A LED105 A
18 LED9 K LEDA1 K LED57 K LED89 K LED105 K
19 LED10 A LED42 A LED58 A LED9O A LED106 A
20 LED10 K LED42 K LED58 K LED90 K LED106 K
21 LED11 A LED43 A LED59 A LED91 A LED107 A
22 LED11K LED43 K LED59 K LED91 K LED107 K
23 LED12 A LED44 A LED60 A LED92 A LED108 A
24 LED12 K LED44 K LED60 K LED92 K LED108 K
25 LED13 A LEDA4S A LED61 A LED93 A LED109 A
26 LED13 K LEDAS5 K LED61 K LED93 K LED109 K
27 LED14 A LED46 A LED62 A LED94 A LED110 A
28 LED14 K LED46 K LED62 K LED94 K LED110K
29 LED15 A LED47 A LED63 A LED95 A LED111 A
30 LED15K LED47 K LED63 K LEDSS K LED111K
31 LED16 A LED48 A LED64 A LED96 A LED112 A
32 LED16 K LED48 K LED64 K LED96 K LED112 K
33 LED17 A LED65 A LED113 A
34 LED17 K LED65 K LED113 K
35 LED18 A LED66 A LED114 A
36 LED18 K LED66 K LED114 K
37 LED19 A LED67 A LED115 A
38 LED19 K LED67 K LED115K
39 LED20 A LED68 A LED116 A
40 LED20 K LED68 K LED116 K
41 LED21 A LED69 A LED117 A
42 LED21 K LED69 K LED117 K
43 LED22 A LED70 A LED118 A
44 LED22 K LED70 K LED118 K
45 LED23 A LED71 A LED119 A
46 LED23 K LED71K LED119K
47 LED24 A LED72 A LED120 A
48 LED24 K LED72 K LED120 K
49 LED25 A LED73 A LED121 A
50 LED25 K LED73 K LED121 K
51 LED26 A LED74 A LED122 A




52 LED26 K LED74 K LED122 K
53 LED27 A LED75 A LED123 A
54 LED27 K LED75 K LED123 K
55 LED28 A LED76 A LED124 A
56 LED28 K LED76 K LED124 K
57 LED29 A LED77 A LED125 A
58 LED29 K LED77 K LED125 K
59 LED30 A LED78 A LED126 A
60 LED30 K LED78 K LED126 K
61 LED31 A LED79 A LED127 A
62 LED31 K LED79 K LED127 K
63 LED32 A LED80 A LED128 A
64 LED32 K LED80 K LED128 K
Tabela 1.3. Ztacze Z6 — zfacze podtaczenia sterownika do RS232 lub RS485

Pin Sygnat
1 Synchro — linia synchronizacji swiecenia pulsujgcego sterownikoéw
2 RxD dla RS232, A dla RS485
3 TxD dla RS232, B dla RS485
4 TEST LED — powielony pin 3 ztacza Z8
5 GND
6 LED zasilanie — katoda, powielony pin 2 ztgcza Z8
7 Linia specjalna, powielony pin 1 ztgcza 210
8 Linia specjalna
9 +V zasilania sterownika 11 —37 V DC
Tabela 1.4. Ztgcze 77 — zaciski ztgcza RS485

Pin Sygnat
1 GND
2 RxD dla RS232, B dla RS485
3 TxD dla RS232, A dla RS485
4 +V zasilania sterownika 11 —37 V DC
Tabela 1.5. Ztacze Z8 — ztacze przycisku TEST LED i LED zasilania

Pin Sygnat
1 Anoda LED zasilania
2 Katoda LED zasilania
3 Linia aktywna przycisku TEST LED
4 GND dla przycisku TEST LED
Tabela 1.6. Ztacze Z9 — zfacze synchronizacji pulsowania

Pin Sygnat
1 Linia wejsciowa synchronizacji pulsowania
2 Linia wyjsciowa synchronizacji pulsowania




Tabela 1.7. Ztgcze 7210 — zt3cze konfigurujgce sterownik do pracy z POLON 4200

Pin Sygnat
1 Linia wejsciowa zewnetrzna
2 Wejscie ( zwarcie 2-3, praca z POLON 4200, rozwarcie — praca z POLON 4800
3 GND

Tabela 1.8. Ztacze Z11 — ztacze serwisowe

Pin Sygnat
1 Reset wewnetrzny
2 Reset procesora
3 Reset ztgcza 712

Ztacza 712,713,714, 715 to ztacza serwisowe.

Tabela 1.9. Ztgcze 7216 — terminal RS485. Ztgcze zwarte dla ostatniego modutu.

Pin Sygnat

1 Linia A RS485

2 Rezystor 1 K pofaczony z linig B RS485




2. PODLACZENIE STEROWNIKA DO CENTRALI POLON4XXX.

Sterownik wykonywany jest w wersji z RS232 lub RS485. Jednak z centralg zawsze jest to
potaczenie z uzyciem RS232. Potgczenie wymaga 3 przewoddw — TxD, RxD oraz GND.

Dotyczy to zaréwno protokotdw TELSAP jak i PMC4000. Stosowane sg predkosci — dla TELSAP
max. 2400, dla PMC4000 max. 9600.

W przypadku gdy tablica pracuje z centralg POLON 4200, nalezy zatozy¢ zwore na ztgczu 210
pomiedzy pinami 2 i 3. Dla wspétpracy kilku central, zwora musi by¢ zdjeta.

2.1. Podtaczenie pojedynczego sterownika do wspétpracy z centralg.
Sterownik wspotpracuje z centralg w trybie konwersacyjnym generujac potwierdzenia.
Programowany jest z wykorzystaniem kabla RS 232.

Wtyk do COM centrali [DB9 F] Linia Wtyk do sterownika MTS128xx1 | Zasilanie
2 RxD 3 -
3 TxD 2 -
5 GND 5 oV
- - 9 +Vcc

2.2. Podtaczenie kilku sterownikow do wspoétpracy z centrala.
W przypadku budowy tablic zawierajacych kilka sterownikéw, jeden z nich petni funkcje
sterownika gtdwnego realizujgc konwersacje z centralg, pozostate sterowniki ,,podstuchuja”
konwersacje. Kazdy z sterownikdw programowany jest indywidualnie z wykorzystaniem
kabla RS 232. Taki sposéb wykorzystuje sie do budowy tablic ztozonych z wielu sterownikow.

COM centrali MTS128Px1 nr1 | MTS128Px1 nr 2 | MTS128Px1 nrn Zasilanie
2 3 - - -
3 2 2 2 -
5 5 5 5 oV
- 9 9 9 +Vcc

2.3. Podtaczenie kilku sterownikéw do wspoétpracy z centralg z uzyciem modutu MA-8.
Modut MA-8 zapewnia komunikacje RS 485 pomiedzy sterownikami MTS128Px2.
Komunikacja pomiedzy centralg a modutem MA-8 realizowana jest poprzez RS232,
komunikacja pomiedzy modutem MA-8 a sterownikami MTS128Px2 realizowana jest poprzez
RS 485. Sterowniki sg programowane poprzez USB podtgczane do modutu MA-8. Kazdy z
nich ma indywidualny ID.

COM centrali MA-8 RS232 MA-8 RS485 MTS128Px2 nr n Zasilanie

2 3 - - -

3 2 - - -

5 5 GND GND oV

- - B B -

- - A A -

- - +V +V -

- - +VMA - +Vcc




2.4. ZAPROGRAMOWANIE CENTRALI POLON DO PRACY Z MITS128xxX

W celu wspotpracy z centralg w protokole TELSAP ( lub TELSAP rozszerzony albo TELSAP
koncentrator) nalezy w centrali zdefiniowa¢ parametry:
Predkos¢ transmisji 2400

Jest to transmisja o parametrach: 2400, 7 bitéw, 1 bit stopu, bez kontroli parzystosci.
Dla wspotpracy z centralg w protokole PMC4000 nalezy wybra¢ parametry:

Predkosé transmisji 9600

Jest to transmisja o parametrach: 9600, 8 bitéw, 1 bit stopu, bez kontroli parzystosci.

Protokot TELSAP nie umozliwia otrzymywania informacji dla central potaczonych w siec. Jest
to wczesny protokdt przeznaczony dla jednej centrali. Protokét PMC4000 umozliwia
pokazanie alarmow z catej sieci central. Nalezy jednak zgodnie z dokumentacjg central
zdefiniowac centrale przesytowg oraz okresli¢ jg w pozostatych centralach.

2.5. PRACA ROWNOLEGtA TABLICY SYNOPTYCZNEJ | PROGRAMOW WIZUALIZACII.

Centrala moze wykorzystywac jeden port komunikacyjny do wspotpracy z programami
wizualizacji , a drugi port komunikacyjny do wspdtpracy z tablicg. Jest tutaj ograniczenie —
jeden typ protokotu moze by¢ zdefiniowany tylko na jednym porcie. Oznacza to, ze nie
mozna wykorzystywac¢ na dwdch portach tego samego protokotu , np. PMC 4000. To
wprowadza pewne ograniczenie. Jesli wizualizacja oraz tablica synoptyczna majg pracowac
razem — wtedy nalezy stosowac podtaczenie jak w tabeli 2.2. z tg rdznicg, ze w miejsce
sterownika 1 fgczymy COM wizualizacji, a wszystkie sterowniki tablicy fgczymy jak sterownik
2 i n-ty. Takie rozwigzanie ma swoje wady — wytgczenie wizualizacji powoduje brak pracy
tablicy oraz uruchomienie tablicy musi by¢ jednoczesne z uruchomieniem wizualizacji.

Jesli odtaczenie wizualizacji jest trwate, wtyk od wizualizacji nalezy podtaczyé¢ do jednego z
sterownikow ktory bedzie realizowat konwersacje z centrala.



3. PODLACZENIA W TABLICY SYNOPTYCZNEJ.

3.1. PODtACZENIE LED SYGNALIZACYJNYCH.

LED sygnatowe podtacza sie do wyjs¢ bez rezystoréw szeregowych wedtug schematu
przedstawionego na rysunku rys.1.1. W komplecie znajduje sie odcinek kabla wstgzkowego
64 zyty, ktory nalezy podzieli¢ wedtug potrzeb. LED podtaczane sg do 5 zfacz: 3 FC64 i 2 FC34.
Nalezy zwrdci¢ uwage, ze wtyk FC34 zawiera jedng pare stykow wiecej niz ztgcze na ptytce,
stad nalezy we witasciwy sposdb zacisng¢ kabel — musi byc przysuniety do jednej z krawedzi
zostawiajgc wolna pare stykéw z drugiego konca.

Dociete odcinki o odpowiedniej dtugosci nalezy zacisng¢ w wtykach. Dla kabli 32 zyty nalezy
rozcig¢ kabel FC 64 na dwie rownej szerokosci wstgzki — po 32 zyty. Do oprawienia tych kabli
sg przeznaczone ztgcza FC34. Nalezy przy zaciskaniu ztgcz na tasmie umiescic z jednej strony
kabel przy brzegu ztgcza. W ten sposdb pozostang dwa ostatnie piny we wtyku wolne (bez
zyt). Nie jest istotne, z ktdrej strony sg wolne piny, nalezy odpowiednio wtozy¢ wtyki w ztgcza
na ptytce.

Zaciskanie ztgcz na tasmie bez uzycia specjalistycznego przyrzgdu.

1. Przygotowac tasme o odpowiedniej dtugosci

2. Przycigé jg pod katem prostym (WAZNE!)

3. Wsunac tasme w szczeline nie zacisnietego zfacza. Zwrdci¢ uwage, aby tasma wychodzita z
drugiej strony ok. 1 mm réwno na catej dtugosci ztacza.

4. Scisnaé delikatnie obie czesci ztgcza razem z wsunietg w nie tasma i wlozyé ztacze w
imadto o odpowiedniej szerokosci (szerokosci ztgcza). Szczeki imadta nalezy docisngé
delikatnie zwracajac uwage na poprawng pozycje przewodu w ztgczu.

6. Dokrecic¢ szczeki imadfa do wyczuwalnego oporu. Zatrzaski ztgcza powinny sie potaczy¢ do
konca

7. W razie potrzeby zatozy¢ przewijke na wtyku.

Mozliwe problemy:

A. Wtozenie przewodu pod katem do ztgcza spowoduje zwarcia pomiedzy sgsiednimi zytami
kabla

B. Zbyt mocne dokrecenie imadta moze spowodowac uszkodzenie ztgcza.

C. Przesuniecie o 1 pozycje przewodu w ztgczu FC34 spowoduje wykorzystanie 15 a nie 16
wyj$¢ z tego ztacza i bedzie niekompatybilne z pozostatymi ztgczami.

3.2. PoDtACZENIE PRZYCISKU TEST LED 1 LED zASILANIE.

Przyciski TEST LED jest przyciskiem z jedna sekcja typu NO. Mozliwe jest podtgczenie
rownolegte jednego przycisku do wielu sterownikéw i zrealizowaniu tej funkcjonalnosci.
Przycisk mozna podtaczy¢ albo do dedykowanych pinéw na ptytce, albo do ztgcza DB9
wedtug opisy w tabeli 1.1. LED Zasilanie podtgcza sie tylko do jednego z sterownikéw bez
rezystora szeregowego. Podtgczenie sterownikdw poprzez ztgcza DB9 stosuje sie przy
budowie tablic ztozonych z kilku sterownikdéw — wtedy stosuje sie ztgcza DB9 na tasme.
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3.3. UWAGI DO BUDOWY TABLICY.

Montujgc tablice nalezy tgczy¢ LED tak, aby uzy¢ najkrétszych potgczen. To pozwolina
budowe tablic zawierajgcych wiele LED. Zamontowane LED nalezy wkleja¢ w ptyte w sposob
powtarzalny, tzn. anoda w jednym kierunku. Utatwia to podtgczenie LED.

Do wtasciwego podtgczenia LED mozna wykorzystac funkcje zatgczania LED —ikona zaréwki
w programie programatora. Funkcja dziata tak, ze wygasza wszystkie LED i zatgcza wybrana.
Jesli po podtaczeniu LED nie zaswieci, nalezy odwradci¢ podtgczenie.

Wazne! LED sterowane sq dynamicznie i jesli nie uzywa sie tej funkcji, to przy uzyciu przycisk
KASUJ/TEST uzyska¢ mozemy zaswiecenie wszystkich LED, ale nie jest to jednoznaczne z
witasciwym podtqgczeniem LED. Uzywanie przy podfqczaniu LED tej funkcji w sposob
jednoznaczny okresla poprawnos¢ podfgczenia.

Podtgczenie odwrotne jednej LED mozZe spowodowac zaswiecenie kilku LED przy
wysterowaniu jednej, co jest efektem niepozqgdanym.

<

Nalezy uzywa¢ LED o podwyzszonej jasnosci. Sredni prad ptynacy przez LED jest mniejszy od
5mA. Mozna uzywac LED réznych koloréw. Przy podtgczaniu przycisku TEST LED do innych
sterownikéw, nalezy zwrdci¢ uwage na wiasciwe podtgczenie aktywnego przewodu ( drugi
pin od krawedzi ptytki).
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4. Programowanie sterownika.

Programowania sterownika dokonujemy programem SpProgrammer.exe. Program jest
intuicyjny i w zaktadce Help znajduje sie instrukcja programowania.

Program sterownika stanowi zdefiniowanie relacji pomiedzy zdarzeniami w systemie SSP i
reakcjg poszczegdlnych LED podtgczonych do sterownika. Mozna przypisac wiele zdarzen
tego samego typu do jednej LED lub wiele LED do jednego zdarzenia. Wykorzystuje sie to np.
do pokazania alarmu w strefie. Wtedy do jednej LED przypisuje sie alarmy z czujek
nalezgcych do tej strefy.

W celu zaprogramowania sterownika nalezy podtgczy¢ go do urzgdzenia z programem
SpProgrammer.exe. Jesli jest to wersja sterownika MTS128Px1, to nalezy podtgczy¢
sterownik do COM komputera z programem z wykorzystaniem ztgcza R$232. Jednoczesnie
nalezy zapewnic zasilanie sterownika. W tym celu nalezy wykonac¢ kabel:

Wtyk do COM komputera DB9[F] Wtyk do sterownika DB9[F] Zasilanie
2 3 -
3 2 -
5 5 ov
- 9 +V(11-37VDC)

W przypadku programowania sterownika w wersji MTS128Px2, nalezy uzy¢ ztgcza USB
modutu MA-8.

Wazne.

Sterownik ma dwa tryby: programowanie i praca. Przelgczanie pomiedzy
trybami nastepuje po wigczeniu zasilania. Po zalgczeniu zasilania wykrycie
komendy programowania przez sterownik przelgcza go do trybu
programowania. Po zakonczeniu programowania nalezy odlgczy¢ zasilanie od
sterownika. Po podlgczeniu do RS centrali i wykryciu przez sterownik
protokolu komunikacyjnego, sterownik automatycznie wigcza si¢ do trybu
wspdlpracy z centralg.

Kazdy sterownik podfaczony do centrali ma swdj ID. Numer znajduje sie na naklejce na
sterowniku.

Po uruchomieniu oprogramowania przy pierwszym programowaniu wybieramy Nowe
sterowanie i wskazujemy w liscie rozwijanej typ sterownika Wybierz sterownik—w tym
przypadku Polon 4xxx V8. W nastepnym kroku okreslamy ID sterownika — Sterownik,
Konfiguracja sterownika, ID urzadzenia. Jesli podamy niewtasciwe ID, programator nie
nawigze komunikacji z sterownikiem. Teraz mozemy rozpocza¢ programowanie sterownika.
Wybieramy LED, dla pewnosci zatgczamy jg funkcjg Zapal Led. Nastepnie w prawym oknie
programu okreslamy dziatanie LED. Z listy Funkcja wybieramy:
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e Brak —jesli LED nie ma by¢ aktywna ( domysine)

e We.alarm. — LED bedzie aktywowana przy alarmie pozarowym elementu opisanego
Centrala, Petla, Element. Sg to nr centrali do ktérej wigczona jest petla, na ktorej
znajduje sie pokazywany element o tym numerze elementu. Teraz nalezy okresli¢ jak
ma dziata¢ LED. W przypadku central POLON w liscie rozwijanej Parametry / Pozar /
Led nalezy wybra¢ 1 Hz. Wynika to stad, ze po potwierdzeniu alarmu w centrali
sterownik automatycznie zamienia swiecenie pulsujace na ciggte. Mozna jeszcze
przypisa¢ aktywacje wewnetrznego sygnalizatora akustycznego dla tego zdarzenia W
tym celu nalezy zaznaczy¢ flage Gtosnik obok listy rozwijane;.

e We.techn. —jest to alarm techniczny z elementéw typu EKS, EWK. Opisuje sie
analogicznie jak wyzej z tg réznica, ze dostepne sg tylko parametry w liscie rozwijanej
EKS/EWK. Tutaj nalezy wybrac¢ Stat. Mozna tez zaznaczy¢ flage Gtosnik. Jednoczesnie
przy opisie adresu elementu nalezy uzupetni¢ pozycje Numer —tutaj nalezy podac nr
wejscia modutu.

e We.techn.alarm. — jest to wejscie modutdow EKS lub EWK zdefiniowanych w centrali
Polon jako Pozar. Definiuje sie jak wejscie techniczne z tg réznicg, ze nalezy okresli¢
Swiecenie jako 1 Hz. Réznica pomiedzy tg funkcjg a funkcjg We.techn. jest w sposobie
gaszenia LED. Dla We.techn. LED gasnie jesli zaniknie wymuszenie na linii wejsciowej
modutu. Dla funkcji We.techn.alarm. LED gasnie jesli alarm pozarowy jest skasowany
w centrali.

e Wy.przekazn. — jest to wyjscie przekaznikowe w centrali. Nalezy wybrac¢ sposdb
Swiecenia Stat. Numer okresl numer przekaznika w centrali

e Wy.Techn. — jest to wyjscie przekaznikowe w module petlowym EWS lub EKS. Nalezy
wybrac sposob swiecenia Stat.

e Linia kontrolna —jest to stan linii kontrolnej w centrali. Numer oznacza numer linii
kontrolnej. Nalezy wybraé sposéb swiecenia Stat.

Po okresleniu sposobu dziatania sterownika nalezy zapisa¢ sterowania do modutu. Stuzy do
tego polecenie Zapisz. Mozna réwniez odczytaé sterowania z modutu poleceniem Odczytaj,
jednak po odczycie konieczne jest wpisanie na nowo ID sterownika, gdyz podczas odczytu
sterownik odsyta wartos¢ ID = 0.
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Uwaga do programowania LED pokazujgcych stany wejs¢ modutéw EKS i EWK.

Jesli na wejsciu modutu EKS lub EWK linia jest zdefiniowana jako alarm pozarowy, alarm taki
nie zostanie skasowany poleceniem kasowania alarmu w centrali.

Aby ten alarm zostat skasowany, nalezy do tej samej LED przypisa¢ dowolng, nieistniejgcg w
systemie SSP czujke.

Przyktad:

Modut EWK o adresie 7 na petli 4 ma podtgczony do wejscia 2 czujnik przeptywu instalacji
tryskaczowej. W systemie SSP wejscie jest zdefiniowane jako pozarowe. W sterowniku
MTS128Pxx stan tego czujnika obrazuje LED nr 74. Do tej LED nalezy przypisac jeszcze jedno
sterowanie z nieistniejgcego adresu w systemie SSP, np. z czujki 120 na petli 1. Nie ma
znaczenia jak zdefiniowane jest Zzrédto tego alarmu, wazne zeby do tej samej LED byt
przypisany jakis alarm pozarowy z czujki. W tak zdefiniowanych sterowania po zadziataniu
czujnika przeptywu podtgczonego do wejscia 2 elementu 7 na petli 4 zataczy sie LED 74, a po
skasowaniu alarmu pozarowego zostanie wytgczona LED 74 jako LED pozarowa od
nieistniejgcego elementu.

Programator ma szereg przydatnych funkcji przyspieszajgcych pisanie programu. Polecenie
Dodaj wprowadza do programu nowy wiersz z tym samym nr LED. Polecenie Duplikuj
wprowadza nowg linie z tym samym nr LED oraz o 1 wiekszym adresem —

Element = Element + 1. Polecenie Usun usuwa wiersz.

Zaznaczenie pewnej ilosci wierszy i zmiana jednego z parametrow powoduje wpisanie tego
parametru do wszystkich zaznaczonych wierszy. To przyspiesza np. zmiane nr centrali dla
wszystkich zaznaczonych wierszy lub zmiane sposobu swiecenia LED.
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5. Dane techniczne.

Parametr

Wartosé

llos¢ sterowanych LED

do 128

Obstugiwane protokoty

MTS128PT1 — Telsap wersja RS232
MTS128PP1 — PMC4000 wersja RS232
MTS128PP2 — PMC4000 wersja RS485

Wykrywane zdarzenia

alarm pozarowy czujki

alarm pozarowy ROP

alarm pozarowy wejscia modutu EKS lub EWK
Alarm techniczny elementy EKS lub EWK
Alarm techniczny linii kontrolne;j

Stan wyjscia przekaznikowego w centrali
Stan wyjscia modutu petlowego EWS lub EKS

llos¢ wykrywanych zdarzen

442000

Komunikacja dla Telsap

RS232, 2400, 7, 1, bp

Komunikacja dla PMC4000

RS232, 9600, 8, 1, bp

Sredni / max prad LED

3,7/29 mA

Przycisk TEST LED

Wejscie dla przycisku NO

LED zasilanie

Wyjscie dla LED

Zasilanie

11-37VDC

Pobdr mocy

4,4 W max ( dla 128 LED)

Wymiary zewnetrzne modufu

Rysunek ponizej
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15




